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คูมือการใชงานตัวควบคุม STEP CONTROLLER 

  
1.   แผงหนาปทม 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
1.  หนาปทม     ใชแสดงคาที่วัดไ

แสดงคาที่วัดไดส
2.  จุดทศนิยม   ใชแสดงคาของต
3.  ไฟรีเวอรส     สัญญาณจะเกิดแ

ฟงกชัน   ซ่ึงจะส
4.  ไฟไดเร็ค        สัญญาณจะเกิดส
                            ฟงกชัน    ซ่ึงจะ
5.  ปุม SEL       ใชแสดงคา Set-

การปอนรหัสผาน
6.  ปุม PRG    ถากดปุมนี้ประมา

(รหัส “Pxx”)ในก
                            การเกิดสัญญาณ

 7.  ปุม UP        ใชในการลดคาข
8.  ปุม Down    ใชในการเพิ่มคาข

 
 
 
  
 

รูปที่  1 

ดจากสายสัญญาณ    ถาในกรณีที่มีสภาวะการสัญญาณเตือนจะมีการ
ลับกับมีรหัสของสัญญาณเตือน 
ัวเลขเปนทศนิยมซึ่งใชในการควบคุม 
สงสวางเปนจุดเล็ก ๆ ขึ้นเมื่ออุปกรณทํางานในลักษณะ    Reverse  
วางเปนจํานวนครั้งตาม  Relay  ที่ทํางาน 
วางเปนจุดเล็กๆ ขึ้นเมื่ออุปกรณทํางานในลักษณะของ  Direct    
สวางเปนจํานวนครั้งตาม  Relay  ที่ทํางาน 
point  ที่ตั้งไวและถากดปุม PRG ประมาณ 5 วินาที จะเปนการ     เขาสู 

 เพื่อเขา Configuration  Parameter  (รหัส “ Cxx”) 
ณ 5 วินาที จะเปนการเขาสูเมนูของ   Frequently  พารามิเตอร                                
รณีที่มีสัญญาณเตือน  ปุมนี้จะทําหนาที่ในการหยุด  หรือยับยั้ง             
เตือน 
องพารามิเตอรและ  Set-point  หรือใชเลือกพารามิเตอรตางๆ 
องพารามิเตอรและ Set-point  หรือใชเลือกพารามิเตอรตางๆ 
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2. ขั้นตอนการเขาสูโปรแกรมการเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอร  
 

- กดปุม       พรอมกับปุม                คางไวประมาณ 5 วินาที 
- ที่จอจะแสดงพารามิเตอรตัวแรกเปน “0” 
- กดปุม               หรือปุม                        ใหใสคารหัสผานคือเลข 22 
- กดปุม               เพื่อเปนการยืนยันรหัสผานและเปนการเขาสูโปรแกรม 
- ที่จอแสดงผล  จะแสดงพารามิเตอรตัวแรกเปน CO 

       
 วิธีการเปล่ียนแปลงคาพารามิเตอร 
 

 2.1  กดปุม             หรือ              จนกวาจะถึงคาพารามิเตอรที่ตองการเปลี่ยนคา 

 
2.2  กดปุม             เพื่อแสดงคาเดิมของพารามิเตอรนั้น ๆ ที่ตั้งคาไว 

 

2.3  กดปุม             หรือ              เพิ่มหรือลดคาพารามิเตอรที่ตองการ 
2.4  กดปุม            เพื่อยืนยันคาที่เปลี่ยนแปลงใหมและเก็บความจําไวช่ัวคราว 
2.5  กดปุม            หรือ              เพื่อเลือกคาพารามิเตอรคาตอไปที่ตองการเปลี่ยนคาและทําซ้ําตามขั้น
ตอนที่ 2 .2 , 2.3 และขั้นตอนที่ 2.4 
2.6  กดปุม             เพื่อเก็บคาที่เปลี่ยนแปลงทั้งหมดไวในหนวยความจําถาวร  และออกจากขั้นตอนการ
เปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอร 

ขอควรจํา 
                   กอนออกจากโปรแกรมการเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอรจะตองกดปุม               ทุกครั้ง 

 
 
3. ขั้นตอนการรีเซ็ทคาตัวอุปกรณ (Reset  Procedure) 
               การ  Reset   คาตัวอุปกรณ  จะทําใหคาตาง ๆ   ในพารามิเตอรทุกคาจะถูกเปลี่ยนคาไปยังคาเดิม  จาก
โรงงานที่ตั้งไวตั้งแตแรก (Default)  

- ปดเครื่อง 
- กดปุม              คางไวแลวเปดเครื่อง  

              -       ที่จอจะแสดงผล  “-_- ” 
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       4.ขั้นตอนการตั้งคาอุณหภูมิหรือความชื้นใชงานหลัก ( Main  Set- point) 

 
4.1   กดปุม              ไวรอจนหนาจอแสดงคา “ St1 ” 

 

4.2   กดปุม               อีกครั้งเครื่องจะแสดงคา Set point  ในลักษณะกระพริบ 

 4.3   กดปุม              หรือปุม             เลือกคาที่ตองการ 
4.4   กดปุม              อีกครั้งเปนการยืนยันในการเลือกคา Set point 

            4.5   การตั้งคาอุณหภูมิหรือความชื้นใชงานตัวที่ 2  ( St2 )  ก็ทําเหมือนกัน  
 
5.   คําอธิบายเกี่ยวกับพารามิเตอรตาง ๆ 
          5.1   CO : MODE  OF  OPERATION 
            เปนการเลือกชนิดการควบคุมระบบการทํางานซึ่งแบงออกเปน 9  โหมดแตจะมีอยู3โหมดหลักที่ใชงาน 
โดยปกติทั่วไป คือ 
           -   Mode 1  Direct  Function  ( C0 = 1)                                                                       
               คาพารามิเตอรหลักของฟงกช่ันนี้คือ 
                    -     คา  Set - point   ( St1 ) 
                    -     คา  Differential  (  P1 ) 
         ในการทํางานของ   Direct  function     คา  Set – point  จะมีคาคงที่   โดยที่  Out put  จะถูกกระตุนให
ทํางานโดยคา   St1 + P1  และจะหยุดทํางานเมื่ออุณหภูมิหรือความชื้น   มีคานอยกวาคา  St1   ในการแสดงคา
การทํางานของ  Out put   จะมีไฟไดเร็ค  ( Direct  LED ) กระพริบเปนชวง ๆ ตามจํานวน  Relay  ของ Out put  
ที่ทํางาน 

รูปท่ี  2    แสดงลักษณะการทํางานของ Direct Function 

OUT 1 OUT 1 OUT 1OUT 2 OUT 2 OUT 3 OUT 4

Model    V Model    W Model    Z

Diff. ( P1 )Diff. ( P1 )Diff. ( P1 )
Set ( St1 ) Set ( St1 ) Set ( St1 )

D DD D D D D
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             -    Mode 2    Reverse  Function    ( C0 = 2 ) 
               คาพารามิเตอรหลักของฟงกชันนี้ 

        -    คา  Set – point  ( St1 ) 
         -    คา  Differential  ( P1 ) 

         ในการทํางานของ  Reverse  function    คา  Set – point  จะมีคาคงที่  โดยที่  Out put  จะถูกกระตุนให
ทํางานตามคา  St1 – P1  และจะหยุดทํางานเมื่อคาอุณหภูมิหรือความชื้นมีคามากกวา  St1    ในการแสดงคาการ
ทํางานของ  Out put   จะมีไฟรีเวอรส  ( Reverse  LED ) กระพริบเปนชวง ๆ ตามจํานวน  Relay  ของ Out put  
ที่ทํางาน 

รูปท่ี  3   แสดงลักษณะการทํางานของ  Reverse  Function 

OUT 1 OUT 2 OUT 4OUT 1 OUT 3 OUT 2 OUT 1

Model    V Model    W Model    Z

Diff. ( P1 )Diff. ( P1 )Diff. ( P1 )
Set ( St1 ) Set ( St1 ) Set ( St1 )

R RR R R R R

 
           -   Mode 3   Dead-Band Function  ( C0 = 3 ) 
               คาพารามิเตอรหลักของฟงกชันนี้คือ 
               -    คา     Set Point (St1) 
                  -     คา    Reverse Mode Differential  ( P1 )                                                                                               
                  -     คา    Direct Mode Differential    (P2) 
                  -     คา    Dead-Band  (P3) 
           จุดมุงหมายหลักของฟงกชันนี้คือ  การนํามาควบคุมขอบเขตของยานหรือที่เรียกวา Dead Zone ซ่ึงจะอยู
รอบ ๆ Set-Point ดังรูปที่4 
          Dead Zone จะขึ้นอยูกับคาของพารามิเตอร P3 ซ่ึงในยานนี้จะไมมีคาใดหรือพารามิเตอรใดอยูในยานนี้ 
เมื่อถัดจากยานนี้ เครื่องจะทํางานในลักษณะ Direct Function เมื่อคาพารามิเตอรที่จะควบคุมมีคาเพิ่มขึ้นและใน  
Reverse Function จะทํางานเมื่อคาที่จะควบคุมมีคาลดลง   ซ่ึงจะมีไฟแสดงการทํางานใน  Direct  Mode และ  
Reverse  Mode 
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รูปท่ี  4   แสดงลักษณะการทํางานของ  Dead-Band Function 

OUT 1

OUT 2

OUT 1

OUT 1

Model    V Model    W

Diff. ( P1 )

Diff. ( P1 )Diff. ( P1 ) ( P3 )

Set ( St1 )

Set ( St1 )

R R

R R
OUT 3 OUT 4

OUT 2

Model    Z

Diff. ( P1 )
DD

D
Diff. ( P1 )

Neutral zone

Neutral zone

( P3 ) ( P3 )

Set ( St1 )

Neutral zone

( P3 ) ( P3 )

 
         5.2      P1:  Differential  of  St1 
        เปนการตั้งคาผลตางของอุณหภูมิหรือความชื้นใชงาน (Set-Point  1) กับคาอุณหภูมิจริงหรือความชื้นจริงที่
เพิ่มขึ้นหรือลดลงสําหรับเริ่มการทํางานของRelay Output หรือเรียกวาการกําหนดชวงการทํางานของ  Out  put 
         5.3      P2: Differential  of  St2 
        เปนการตั้งคาผลตางของอุณหภูมิหรือความชื้นใชงาน (Set-Point  2) กับคาอุณหภูมิจริงหรือความชื้นจริงที่
เพิ่มขึ้นหรือลดลงสําหรับเริ่มการทํางานของRelay Output หรือเรียกวาการกําหนดชวงการทํางานของ  Out  put 
        5.4      P3: Dead  ( Neutral )  zone  differential   
      คาที่อยูระหวางคา  Set – point  กับคาผลตาง  ( P1 , P2 ) ซ่ึงจะมีการใชงานใน  Mode  3  
         5.5      C13:  Type  of  sensor 
        เลือกชนิดของสายวัดอุณหภูมิ  เมื่อใชกับรุนแตละรุน  โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

รุนที่ใชวัดอุณหภูมิ (NTC Input) 
C13 = 0    เลือกชนิดของสายวัดอุณหภูมิ NTC1 เปนเสนอางอิง 
C13 = 1    เลือกชนิดของสายวัดอุณหภูมิ NTC2 เปนเสนอางอิง 
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รุนที่ใชวัดอุณหภูมิสูง (Thermocouple Input) 
C13 = 0    เลือกชนิดของสายวัดอุณหภูมิ ชนิด K Thermocuple 
C13 = 1    เลือกชนิดของสายวัดอุณหภูมิ ชนิด J Thermocuple 

 
รุนที่ใชวัดความชื้นและแรงดัน (Current Input) 
C13 = 0 เลือกชนิดที่รับคาสัญญาณ Input เปน 4-20 mA 
C13 = 1 เลือกชนิดที่รับคาสัญญาณ Input เปน 0-20 mA  
 

        5.6       P14:  Calibration 
        เปนการตั้งคาความคลาดเคลื่อนในการวัดของสายสัญญาณ(Sensor) สามารถตั้งคาไดตั้งแต –99 ถึง +99.9 
        5.7       P25: Low  temperature  set-point 
        การตั้งอุณหภูมิหรือความชื้นต่ําสุด   กอนที่จะเกิดสัญญาณเตือน 
 
        5.8       P26: High  temperature  set-point 
        การตั้งอุณหภูมิหรือความชื้นสูงสุด  กอนที่จะเกิดสัญญาณเตือน 
 
        5.9       P27: Alarm  differential   : reset 
         การต้ังคาผลตาง   เมื่อเกิดสัญญาณเตือนทางอุณหภูมิตํ่า (P25) ทางดานอุณหภูมิสูง (P26) 
 
        5.10     P28: Delayed   alarm   
        การหนวงเวลาของการเกิดสัญญาณเตือนทางดานอุณหภูมิหรือความชื้นต่ํา  (P25)  ทางดานอุณหภูมิหรือ 
ความชื้นสูง  (P26)  มีหนวยเปนนาที 
 

 
 
6.      สัญญาณเตือน และสาเหตุท่ีเกิดขึ้น  
  
      Er0 : Error  sensor  

- สาย Sensor ที่ใชวัดอุณหภูมิ  ความชื้น และแรงดันขัดของไมทํางาน  หรืออาจจะลัดวงจร 
- ไมไดตอสาย  Sensor  ที่ใชวัดอุณหภูมิ  ความชื้น และแรงดันเขากับตัวอุปกรณ 
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         Er1 : Error  sensor NTC2 (เฉพาะรุนท่ีใชสาย Sensor NTC) 

- สาย Sensor ที่ใชวัดอุณหภูมิเสนที่ 2 ขัดของไมทํางาน  ขาด  หรืออาจจะลัดวงจร 
  -      ไมไดตอสาย  Sensor  ที่ใชวัดอุณหภูมิเสนที่  2  เขากับตัวอุปกรณ 
 
    Er2 : Memory  error   

- หนวยความจําของตัวเครื่อง Error 
      -      ใหทําการ Reset  เครื่องใหมโดยการกดปุม PRG คางไวประมาณ 6 วินาทีที่หนาจะแสดงคา “ - _ -” 
 
    Er3 : External alarm 

-  Digital input contact error 
      -      ใหทําการ เช็คพารามิเตอร C29  

- ใหทําการ เช็ค External contact  
 

    Er4 : High  alarm 
- อุณหภูมิ  ความชื้น  หรือแรงดันเตือนทางดานสูง 

      -      ใหทําการ เช็คพารามิเตอร  P26 , P27  และ  P28  
 
     Er5 : Low  alarm 

- อุณหภูมิ  ความชื้น  หรือแรงดันเตือนทางดานต่ํา 
      -      ใหทําการ เช็คพารามิเตอร P26 , P27  และ P28  
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คูมือการใชงานตัวควบคุม STEP CONTROLLER 

 
8.     WIRING   DIAGRAMS 

 
 IR32 with NTC input 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

IR32V-NTC: power supply 110/240 Vac-dc 
 
  
 
 
 
 

IR32V-NTC: power supply 12/24 Vac-dc 
 
 

 
 
 
 
 
 

IR32W-NTC: power supply 12/24 Vac-dc 
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คูมือการใชงานตัวควบคุม STEP CONTROLLER 

 
 
 

 
 IR32 with Pt100

 
    

  
                                           
      
 
 
 
 

IR32Z-NTC: power supply 12/24 Vac-dc 

, J/  tc or V/I input 

 

    
K

 
 
 
 
 
 

IR32V: power supply 24/240 Vac-dc 
 

 

  

      
 

 
 
 

IR32W: power supply 12/24 Vac-dc 
 
 
 
 

                                                                                   

  IR32Z: power supply 12/24 Vac-dc 
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คูมือการใชงานตัวควบคุม STEP CONTROLLER 

แสดงพารามิเตอรท้ังหมดของรุนIR32 
 

  พารามิเตอร Description min max def 
St1 Set point1 ข้ึนกับ senser ข้ึนกับ senser 20 
St2 Set point2 ข้ึนกับ senser ข้ึนกับ senser 40 
C0 การเลือกโหมดสําหรับใชงาน 1 9 2 

 พารามิเตอรการควบคุม    
P1 คาความแตกตางของ set point 1 ( 0  = 0.5° C) 0.1 99.9 2.0 
P2 คาความแตกตางของ set point  2 ( 0 = 0.5°C ) 0.1 99.9 2.0 
P3 คาความแตกตางของ Dead-zone 0 99.9 2.0 
C4 ตัวคูณคาความตางใชกับ Mode1 หรือ2  และ C19=2,3,4 -2.0 2.0 0.5 
C5 โหมดควบคุมแบบ: 0=Proportional (P) ,1=Prop+Integral (P+I) 0 1 0 

 เอาพุตต    
C6 การตั้งหนวงเวลาเริ่มเดินของเอาพุตตตัวถัดไป 0 999 5 
C7 การตั้งเวลาต่ําสุดในการทํางานในแตละรอบ 0 15 0 
C8 การตั้งเวลาต่ําสุดของการหยุดทํางาน 0 15 0 
C9 การตั้งเวลาต่ําสุดในการทํางาน 0 15 0 

C10 สถานะของเอาพุตตในกรณีที่ sensor มีปญหา 
0 =  ทุกเอาพุตตหยุดทํางาน 
1 =  ทํางานทุกเอาพุตต 
2 =  ทํางานเฉพาะเอาพุตตทางดาน direct 
3 =  ทํางานเฉพาะเอาพุตตทางดาน reverse 

0 3 0 

C11 ฟงกชั่นสลับการทํางานของ output (เฉพาะโหมด 1,2,6,8) 
0 = ไมมีการสลับการทํางานของ Comp 
1 = เปนการสลับการทํางานแบบมาตรฐาน 
2 = เปนการสลับการทํางานแบบ 2+2 (ใชเอาพุตต1และ3 ควบคุม Comp) 
3 = เปนการสลับการทํางานแบบ 2+2 
เฉพาะเอาพุตตโมเดล A และ Z เทานั้น 
4 = สลับการทํางานเฉพาะเอาพุตต 3 และ4 
5 = สลับการทํางานเฉพาะเอาพุตต 1 และ2 
6 = แยกการสลับการทํางานของเอาพุตตเปนคู: 1กับ2, 3กับ4 
7 = สลับการทํางานเฉพาะเอาพุตต 2,3 และ4 

0 7 0 

C12 ตั้งเวลาสําหรับ PWM ไซเคิล 0.2 999 20 
 พารามิเตอร Sensor    

C13 เลือกชนิดของ Sensor 
0 = 4-20  /  1 = 0-20 (กระแสอินพุตต) 
0 = ชนิดK  /  1 = ชนิดJ (เทอรโมคัปเปล) 
1 = หนาจอแสดงอุณหภูมิจาก NTC2 ควบคุมการทํางานจาก NTC1 

0 1 0 

C14 การตั้งคาความคลาดเคลื่อนของสายสัญญาณ (Calibrat.)  -99 +99.9 0.0 
C15 การตั้งคาต่ําสุดของการแส และแรงดันอินพุตต -99 C16 0.0 
C16 การตั้งคาสูงสุดของการแส และแรงดันอินพุตต C15 999 100 
C17 การตั้งคาความไวในการอาน Sensor 1 14 5 
C18 หนวยอุณหภูมิ 0 = C, 1 = F 0 1 0 
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คูมือการใชงานตัวควบคุม STEP CONTROLLER 

C19 การเลือกใชสาย Sensor เสนที่2 
0 = ไมแสดงสาย Sensor เสนที่2 
1 = แสดงคาผลตางระหวาง NTC1-NTC2 
2  = Summer offset 
3 = Winter offset 
4 = active offset with dead-zone P2      
 
 

0 4 0 

 พารามิเตอรของการตั้งคา    
C21 การตั้งคาต่ําสุดของ St1 -99 C22 ข้ึนกับ sensor 
C22 การตั้งคาสูงสุดของ St1 C21 999 ข้ึนกับ sensor 
C23 การตั้งคาต่ําสุดของ St2 -99 C24 ข้ึนกับ sensor 
C24 การตั้งคาสูงสุดของ St2 C23 999 ข้ึนกับ sensor 

 พารามิเตอรของ Alarm    
P25 คาอุณหภูมิต่ําสุดกอนเกิดสัญญาณเตือน -99 P26 ข้ึนกับ sensor 
P26 คาอุณหภูมิสูงสุดกอนเกิดสัญญาณเตือน P25 999 ข้ึนกับ sensor 
P27 การตั้งคาผลตางของ Alarm -99.0 99.0 2.0 
P28 หนวงเวลาของการเกิดสัญญาณ Alarm 120 60  
C29 เลือกรูปแบบใชงานของอินพุตตตัวที่1 กรณี Alarm 

0 = ไมมีการใชงาน 
1 = แสดงสัญญาณเตือนภายนอก ทันทีและreset โดยอัตโนมัติ 
2 = แสดงสัญญาณเตือนภายนอก ทันทีและreset  โดยมือ 
3 = มีการหนวงเวลาแสดงสัญญาณเตือนภายนอก และ reset โดยมือ 
4 = ใชปดเปดระบบควบคุมภายในของตัวอุปกรณ 

0 4 0 

C30 เลือกรูปแบบใชงานของอินพุตตตัวที่2 0 4 0 
C31 เลือกรูปแบบใชงานของอินพุตต กรณี Alarm จาก digital อินพุตต 

0 = off ทุกเอาพุตต 
1 = on ทุกเอาพุตต 
2 = off เฉพาะเอาพุตตในโหมด reverse 
3 = off เฉพาะเอาพุตตในโหมด direct 

0 3 0 

 พารามิเตอรอื่นๆ    
C32 การกําหนดหมายเลขเครื่องเมื่อตอเปนระบบเครือขาย 1 16 1 

 พารามิเตอรพิเศษ    
C33 เลือกการเปลี่ยนแปลงชนิดควบคุม  0=ไมมีการเปลี่ยนแปลง    

 การเลือกใช ปุมกด หรือ remote    
C50 การกําหนดใหสามารถเปลี่ยนแปลงพารามิเตอรไดจาก 

0 = ใชไดเฉพาะ remote (โหมด P พารามิเตอร) 
1 = ใชไดทั้งปุมกดและremote (โหมด P พารามิเตอร) 
2 =  lock การใชงานทั้งปุมกดและ remote 
3 = ใชไดเฉพาะปุมกด 
4 = ใชไดทั้งปุมกด และ remote 
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